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Classificagao do Contetido pelas DCN: Especifico

Ementa:

Dindmica Longitudinal. Sistema de coordenadas, Peso estatico e dinamico.
Cinematica e dinamica da roda (Roda livre e roda trativa). Forga de aderéncia no
pneumatico, Tipos de Pneus. Forcas que atuam no veiculo. Forgas de resisténcia ao
movimento. Din@mica Lateral, forcas e momentos laterais. Angulo de
escorregamento do pneu. Comportamento lateral do veiculo. Velocidade
caracteristica e critica. Momento aplicado ao volante, Forgas e Momentos da roda
estercada. Angulos de estabilizacdo das rodas.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
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Departamento/Coordenacgao:

INTERDISCIPLINARIDADES
Pré-requisitos Cddigo
Nao ha
Co-requisitos
Nao ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Apresentar as formas de se modelar os movimentos de um veiculo nas direcoes
longitudinal, lateral e vertical, considerando as forcas e momentos que atuam
em cada condicao de movimento.

|dentificar e calcular as forcas de resisténcia ao movimento.

3 | Avaliar o comportamento lateral do veiculo e 0 desempenho na frenagem.

4 |Aprender as formas de modelagem dindmica da suspensao e pneumatico,
caracteristicas de estabilidade e controle em regime permanente e transitorio.

5 |Discutir as principais contribuicbes de cada subsistema do veiculo no seu
desempenho.

6 |Conhecer as manobras, virtuais e experlmentals necessanas ao bom projeto
de um veiculo.
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Unidades de ensino Carga-horaria

Horas/aula

Veiculo e seus subsistemas.

Historico e evolugdo do projeto dindmico veicular.

Sistemas de coordenadas

Peso Estatico e Peso Dinamico.

Cinematica e Dinamica da roda.

Forcas nos pneumaticos.

Forcas atuantes no veiculo.

Forcas de resisténcia em um veiculo.

Dinamica longitudinal (manobras de aceleracéo e frenagem)
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Dinamica lateral.

Total
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