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Modalidade: Tedrica
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Ementa:

Propriedades e conceitos basicos do controle de sistemas dinamicos em malha
fechada. Desempenho de sistemas realimentados. Estabilidade de sistemas
realimentados. Métodos: lugar das raizes, resposta em frequéncia. Estabilidade no
dominio da frequéncia. Projeto de sistemas realimentados. Introdugdo ao projeto de
sistemas realimentados usando espaco de estados.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
ENGENHARIA »Sétimo | Modelagem e Controle de Processos X
MECATRONICA

Departamento/Coordenagao:

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos: Cédigo
Analise de Sistemas Lineares GO5ASLI0.01

Co-requisitos: (Ndo ha)

Objetivos:

1| Compreender os tipos basicos de compensacaio.

2 | Projetar compensadores do tipo avanco, atraso, avango-atraso usando técnicas
de lugar das raizes.

3 |Projetar e compreender as implementagdes de controladores do tipo PID e suas
relagbes com os compensadores do tipo avanco, atraso, avango-atraso.

4 |Analisar e caracterizar a estabilidade de sistemas lineares no dominio da
frequéncia.

5 | Propor solugées de controle usando compensadores para sistema lineares.

6 | Analisar respostas temporais e repostas frequenciais de sistemas continuos no
tempo.

I - CONTEUDO

UNIDADE 1 (6 aulas)

Revis&o dos conceitos de Andlise de Sistemas Lineares
UNIDADE 2 (8 aulas)

Projeto de Compensadores via abordagem polinomial
UNIDADE 3 (12 aulas)

Projeto de Compensadores via Lugar Geométrico das raizes
UNIDADE 4 (12 aulas)

Projeto de Compensadores via Diagrama de Bode
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UNIDADE 5 (12 aulas)

Controladores PID e suas variagoes. Relagdo com os controladores anteriormente
estudados.

UNIDADE 6 (10 aulas)

Controle por realimentagédo de estados.

Total: 60 aulas

Bibliografia Basica

1 | R.C. Dorf and R. H. Bishop. Sistemas de Controle Modernos. LTC, 11 edition, 2009.

2 | K. Ogata. Engenharia de Controle Moderno. Prentice Hall, 2003.

3 | NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. Editora LTC, 5a edi¢cdo ou
superior. ISBN 8521617046, 2009.

Bibliografia Complementar

1 | ASTROM, K.J., MURRAY, R.M. Feedback Systems: An Introduction for Scientists
and Engineers. Princeton University Press, 2008.

2 | D'AZZO, J. J. e HOUPIS, C. Anadlise e projeto de sistemas de controle lineares.
Editora Guanabara, Rio de Janeiro, 1988.

3 | GEROMEL, J. C. e PALHARES, A. G. B. Analise Linear de Sistemas Dindmicos:
teoria, ensaios praticos e exercicios. Editora Edgard Blucher Ltda., Sdo Paulo, ISBN
8521203357, 2004.

4 | KUO, B.C. Sistemas de Controle Automatico. McGraw-Hill do Brasil, 1984.

5 | LATHI, B.P. Sinais e sistemas lineares. 22. Edigdo, Bookman Companhia Editora,
2007.




