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PRE-REQUISITOS: CO-REQUISITOS:
Varidveis Complexas (MATOQ7) (Nao ha)
Algebra Linear (MATO6)

EMENTA

Caracterizagio de sistemas lineares, Modelamento de processos dinamicos continuos e discretos no
tempo. Solugdo de equagdes diferenciais lineares. Solugdo de equagdes a diferencgas lineares.
Estabilidade. Fungdo de transferéncia. Andlise de respostas temporais. Resposta em frequéncia de
sistemas continuos e discretos no tempo. Representagdo de estado de sistemas continuos e discretos
no tempo. Introdugio ao controle por realimentagao.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Unidade / Sub-unidade / N° de aulas por contetido

UNIDADE 1 — Modelos lineares 20 ha
1.1 Introdugéo aos sistemas de controle 04 ha
1.2 Modelos matematicos de sistemas 08 ha
1.3 Modelos em varigveis de estado 08 ha
UNIDADE 2 — Caracteristicas de Sistemas Realimentados 22 ha
2.1 Caracteristicas de sistema de controle com realimentagio 08 ha
2.2 O desempenho de sistemas de controle com realimentagio 06 ha
2.3 A estabilidade de sistemas lineares com realimentagio 08 ha
UNIDADE 3 — Métodos de Andlise 18 ha
M
3.1 O método do lugar das raizes ‘\ 06 ha
| /]
3.2 Métodos de resposta de frequéncia 06 ha .\\
3.3 Estabilidade no dominio da frequéncia 06 ha




(Séo previstas ainda 6 horas-aula para a realizagdo das avaliagdes)

OBJETIVOS: A disciplina devera possibilitar ao estudante

& Caracterizar sistemas lineares.

& Desenvolver e analisar modelos lineares de processos dindmicos continuos e discretos no
tempo.

Resolver equagdes diferenciais lineares e equagdes a diferengas lineares.

Compreender e analisar a estabilidade de sistemas lineares no dominio do tempo € no
dominio da frequéncia.

Conceituar, obter e analisar fungdes de transferéncia para sistemas dindmicos.

Analisar respostas temporais e repostas frequenciais de sistemas continuos no tempo.
Representar sistemas continuos no tempo por equagdes de estado.

Compreender e utilizar o método do lugar das raizes.

Compreender e utilizar métodos classicos de resposta de frequéncia.
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METODOLOGIA DE ENSINO

_Xx_Exposicao Debate _x_Estudo de caso _X_Seminario ___ Projeto
_x_ Trabalho em grupo _x_ Trabalho individual _x_Discusséao _x_ Qutros

PROCESSOS DE AVALIACAO

Primeira avaliagéo: Prova individual 25 pontos
Segunda avaliagéo: Prova individual 25 pontos
Quarta avaliacao: Prova individual 25 pontos
Quinta avaliagéo: Exercicios individuais 05 pontos
Sexta avaliacao: Trabalho final 20 pontos
RECURSOS DIDATICOS N\
_x_ Computador _x_ Data show _x_Slide __Retroprojetor/ |_x_ Quadro de giz
____Laboratoério ____Videos __Atividades Praticas X _Internet _x_Outros
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