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Modalidade: Pratica
Classificacdo do Contenido pelas DCN: Basica

Ementa:

Créditos: 02

Estudos de modelos através de simuladores. Obtencdo de modelos de sistemas fisicos através de
resposta temporal. Estudos de sistemas eletromecanicos. Uso de pacotes e ferramentas de
analise de sistemas lineares.

Cursos Periodo Eixo Obrig. Optativa
ENGENHARIA 6° Controle X
MECATRONICA )

Departamento/Coordenacdo: Departamento de Engenharia Mecatrdnica (DEMDV)

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos: Cadigo
Calculo III GO5CALC3.01
Co-requisitos:

Andlise de Sistemas Lineares GO5ASLI0.01

Objetivos:

1 | Obter modelos de sistemas fisicos por equacées diferenciais;

2 | Simular modelos nio lineares;

3 | Linearizar modelos nio lineares;

4 | Obter modelos lineares a partir de respostas temporais;

5 | Utilizar software para andlise de sistemas lineares nos dominios do tempo e da frequéncia.

Unidades de ensino: Carga horaria
Horas/aula
1 |Modelos usando equagdes de balango de massa ou energia, simulacio de 4
modelos ndo lineares, linearizacio de modelos.
2 | Caracteristicas de respostas de sistemas de primeira e segunda ordem. 4
3 Obten¢do de modelos lineares a partir de respostas temporais. 4
4 | Verificacdo das caracteristicas do sistema realimentado. 4
5 | Fungdes para utilizagdo da técnica do lugar das raizes. 4
6 |Funcdes para andlise frequencial. 4
7 | Realizagdo de avaliacges. 6
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DORF, R. C. e BISHOP R. H. Sistemas de Controle Modernos. 82 edi¢do ou superior, LTC
Editora, Rio de Janeiro, 2001.

2

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno, 42 edi¢do, Pearson Prentice Hall, Sdo Paulo,
2004.

3

NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle, Editora LTC, 52 edi¢do ou superior. ISBN
8521617046, 2009.
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LATH]I, B. P. Sinais e Sistemas Lineares, 22 edicio, Bookman Companhia Editora, 2007.

5

KUO, B. C. Sistemas de Controle Automatico. McGraw-Hill do Brasil, 1984.

Bibliografia Complementar

1| THE MATHWORKS, INC. Matlab: Help. Versdo 7 ou superior. Mathworks, 2006.
Documento eletrdnico disponibilizado com o ambiente Matlab 7.3.

2 | AGUIRRE, L. A. Introducdo a identificacio de sistemas: Técnicas lineares e nio
lineares aplicadas a sistemas reais. 32 edicdo ou superior, Editora UFMG, Belo Horizonte,
2007.

3 | ASTROM, K. ]. e HAGGLUND T. PID Controllers: Theory, Design and Tuning. 22 edicdo,

Editora ISA, 1995.
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