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Carga Horaria: Total: 30 horas/aula Semanal: 02 aulas Créditos: 02

Modalidade: Pratica
Classificagdo do Conteudo pelas DCN: Nucleo de Conteudo Basico
Professor (a): Lucas Silva de Oliveira

Ementa:

Experimentos de controle em sistemas fisicos. Propriedades do controle por realimentacao.
Projeto e implementacao de controladores PID. Levantamento de resposta em frequéncia de
sistemas fisicos. Estudo de margens de fase e de ganho. Projeto e implementacdo de
controladores utilizando alocagéo de polos e resposta em frequéncia. Simulagdes.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa

Engenharia

(o]
Messirsrica 7 Modelagem e Controle de Processos X

Departamento/Coordenacdo: Departamento Engenharia  Mecatrdnica/Coordenacao
Engenharia Mecatrénica

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos: Cddigo
Laboratério de Andlise de Sistemas Lineares GO5LASL0.01
Co-requisitos:

Teoria de Controle GO5TCONO0.01
Obijetivos:

1 | Obter modelos de sistemas fisicos através de métodos experimentais.

2 | Projetar compensadores e controladores PID para sistemas fisicos.

3 |Implementar compensadores e controladores em sistemas fisicos.

4 | Utilizar software para simulacéo e projeto de controladores.

I - CONTEUDO

1 — Identificacao de sistemas [02 aulas]

2 — Projeto de controladores PID [04 aulas]

3 — Projeto de controladores polinomial [04 aulas]

4 — Projeto de controladores por lugar das raizes e diagrama de bode [04 aulas]

5 — Projeto por realimentacao de estados [04 aulas]
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6 — Projeto de observadores de estados [04 aulas].
7 — Preditor de Smith e anti-windup [04 aulas]

8 — Avaliacdes [04 aulas]

Il - Critérios de Avaliacao:

1 — Praticas de laboratorio: Implementacdo/Simulagao das técnicas de controle em
laboratorio e relatorios.

2 — Trabalho final: Projeto de controles para um sistema ou processo desenvolvido
pelos discentes.

3 — Prova Semestral

4 — Autoavaliacao: andlise pessoal critica relacionada ao desempenho na disciplina.
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