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Ementa:

Apresentacdo dos sistemas vibracionais em sistemas de um grau de liberdade;
Vibracdes livres ndo amortecidas e amortecidas em sistemas de multiplos graus de
liberdade; Vibracbes forcadas ndo amortecidas e amortecidas em sistemas de
multiplos graus de liberdade; Analise Modal; Aplicacdes;

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa

Engenharia

N 10° Estruturas e Dinamica X
Mecatronica

Departamento/Coordenagéo:

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cddigo

Fisica | GO5FISI1.01

Co-requisitos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Apresentar e discutir a modelagem e solucdo de problemas envolvendo as
vibracdes mecénicas em sistemas discretos de multiplos graus de liberdade.

2 |Exemplificar e discutir questdes de projeto de estruturas que envolvam o
fenbmeno vibratorio destes sistemas, através de estudos de caso.

3 |Permitir aos alunos a aplicacdo, em seus projetos, de conhecimentos relativos
aos fendbmenos vibracionais em sistemas de multiplos graus de liberdade.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1 | Revisdo dos sistemas discretos de um grau de liberdade 3ha
2 | Modelagem dos sistemas de multiplos graus de liberdade 8ha
3| Vibracbes livres ndo amortecidas e amortecidas em sistemas 6ha
de multiplos graus de liberdade
4|Vibracbes forcadas néo amortecidas e amortecidas em 2ha
sistemas de um grau de liberdade
5|Analise modal aplicada em sistemas de multiplos graus de 8ha
liberdade.
6 | AplicacGes em sistemas reais 3ha
Total 30ha
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