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Modalidade: Teorica
Classificagao do Conteudo pelas DCN: Especifico

Ementa:

Propriedades e conceitos basicos do controle de sistemas dindmicos em malha
fechada. Desempenho de sistemas realimentados. Estabilidade de sistemas
realimentados. Métodos: lugar das raizes, resposta em frequéncia. Estabilidade no
dominio da frequéncia. Projeto de sistemas realimentados. Introdu¢ao ao projeto de
sistemas realimentados usando espaco de estados.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Engenharia 7° Modelagem e Controle de X
Mecatronica Processos

Departamento/Coordenacao:

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cdédigo
Analise de Sistemas Lineares SEM.052
Co-requisitos

Nao ha Nao ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1

Compreender os tipos basicos de compensacao.

2 | Projetar controladores via abordagem polinomial.

3 | Projetar compensadores do tipo avango, atraso, avango-atraso usando técnicas
de lugar das raizes.

4 |Projetar compensadores do tipo avango, atraso, avango-atraso usando
diagramas de Bode.

5 |Projetar e compreender as implementagdes de controladores do tipo PID e suas
relacdes com os compensadores do tipo avango, atraso, avango-atraso.

6 |Analisar e caracterizar a estabilidade de sistemas lineares no dominio da
frequéncia.

7 | Propor solugdes de controle usando compensadores para sistema lineares.

8 |Projetar e compreender o funcionamento de controladores via realimentagao de

estados.
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Horas/aula
1| Introducgao: tipos basicos de compensacao. Especificagdes de 10

desempenho no dominio do tempo. Relagdes no dominio da
frequéncia.

Abordagem polinomial: métodos de projeto de controladores 12
baseados na abordagem polinomial. Compensagédo de ganho
estatico. Analise de efeitos de polos e zeros no ramo direto e
no ramo de realimentacio.

Abordagem via Lugar Geométrico das Raizes (LGR): projeto de 12
compensadores via LGR. Compensadores em avanco, atraso e
avancgo-atraso. Conexdes com controladores PD, Pl e PID.

Projeto de compensadores via Métodos frequenciais: Margens 10
de fase e ganho. Projetos via Diagrama de Bode de
compensadores em avango e em atraso.

Projeto de controladores por realimentacdo de estados: 16
Estrutura. Realimentagcdo de estados. Observabilidade e
controlabilidade. Realimentagdo com acgao integral sobre o erro
de regulagcdo. Observadores. Realimentagdo de estados
observados.

Total 60

Bibliografia Basica

1

NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. 62 edicdo ou superior, LTC
Editora, Rio de Janeiro, 2012.

2 | DORF, R. C. e BISHOP R. H. Sistemas de Controle Modernos. 82 edigao ou
superior, LTC Editora, Rio de Janeiro, 2001.
3 | OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. Prentice Hall do Brasil, 4a

edigéo, ISBN 8587918230, 2003

Bibliografia Complementar

1

D'AZZ0O, J. J. e HOUPIS, C. Analise e projeto de sistemas de controle
lineares. Editora Guanabara, Rio de Janeiro, 1988.

2 | KUO, B.C. Sistemas de Controle Automatico. McGraw-Hill do Brasil, 1984.

3 | ASTROM, K.J., MURRAY, R.M. Feedback Systems: An Introduction for
Scientists and Engineers. Princeton University Press, 2008.

4 | CHEN, C. T. “Linear System Theory and Design”. Holt Sannders Int. Edit., 1984.

5 | BOYD, S.; BARRATT, C. Linear Controller Design: Limits of Performance.

Prentice-Hall, 1991. Acesso livre no site:

https://web.stanford.edu/~boyd/lcdbook/
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