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01/2024

Wagner Custddio de Oliveira

Marlon Anténio Pinheiro

12 meses

Acompanhamento da atividade de inspecéo de uma solda pelo
processo MIG-MAG (GMAW)

O objetivo do projeto serd acompanhar, registrar e propor automag&o ou adequacéo de parametros de soldagem
durante a atividade de inspegdo de uma solda GMAW em uma pega durante o estagio numa empresa de
Divinépolis.

02/2024

Wagner Custddio de Oliveira

Marlon Anténio Pinheiro

12 meses

Avaliagéo das propriedades mecanicas de pegas poliméricas
com 6xido de grafeno

Avaliar as propriedades mecanicas de pecas de poiémero ap6s a adigéo de 6xido de grafeno.

03/2024

Wagner Custédio de Oliveira

Marlon Anténio Pinheiro

12 meses

Projeto de um forno & gas GLP para o laboratério de fundi¢do

Projetar um forno & gas GLP para a fuséo de luminio no laboratério de fundicdo do CEFET-MG Divindpolis

04/2024

Wagner Custddio de Oliveira

Dénis Geraldo Fortunato Fraga

12 meses

Projeto de dispositivo automatico para afiacéo de tesouras

Projetar um dispositivo automatico para a afiacdo de tesouras.

05/2024

Wagner Custédio de Oliveira

Dénis Geraldo Fortunato Fraga

12 meses

Avaliagéo da aplicagdo de um software livre de mecéanica na
confecgéo de moda

Avaliar a aplicagdo de um software livre de mecanica na confecgdo de moda como alternativa a softwares
comerciais.

06/2024

Valter Junior de Souza Leite

Lucas Silva de Oliveira

12 meses

Projeto e implementacéo de estratégias de controle em um
sistema atuado por vélvula borboleta.

A proposta de trabalho tem como foco o controle de nivel em um sistema de tanques acoplados no Laboratério
de Sinais e Sistemas (LSS), utilizando uma valvula borboleta de 100mm de diametro como atuador. Esta
abordagem de controle através da valvula borboleta é significativa por varias razes. Primeiramente, esse tipo
de valvula é amplamente empregada em processos industriais, incluindo na industria do petréleo e em motores
a combustéo, mas sua relagéo entre a vazéo e a abertura da vélvula pode néo ser linear. Além disso, o sistema
em questdo é de grande relevancia para as pesquisas realizadas no LSS, pois pode ser utilizado como uma
fonte de perturbacdes controladas e como base para estudo de estabilidade de sistemas sob agéo de atuadores
com taxa de variacdo limitada. Para alcangar o objetivo de controle, varias etapas séo necessarias: primeiro,
concluir a automagéo da valvula borboleta por meio de um sistema de comando motorizado; em seguida,
modelar e validar as dinamicas tanto do processo quanto do atuador; depois, propor diferentes topologias de
controle para fins de avaliagdo comparativa de desempenho; em seguida, projetar e simular os controladores em
suas respectivas topologias; posteriormente, implementar os controladores e as topologias desenvolvidas
utilizando o CLP Siemens e a interface disponivel no laboratdrio; por fim, conduzir experimentos padronizados
para avaliar comparativamente o desempenho das topologias de controle propostas. Em resumo, esta proposta
busca desenvolver um sistema de controle de nivel em tanques acoplados, utilizando uma valvula borboleta
como atuador, com o objetivo de melhor entender a dinamica do processo e avaliar diferentes estratégias de
controle para fins industriais e de pesquisa.

07/2024

Luis Filipe Pereira Silva

Jean Carlos Pereira

12 meses

Projeto de uma bancada a ser utilizada nas aulas préticas de
instrumentacéo industrial.

A proposta de Trabalho de Concluséo de Curso tem como objetivo o desenvolvimento de uma bancada para as
aulas praticas da disciplina de Instrumentag&o Industrial. Atualmente, o departamento de Engenharia
Mecatrénica dispde apenas de uma bancada de instrumentacéo que enfrenta desafios de comunicagdo devido a
sua idade e limitagGes operacionais. O projeto seguiré as seguintes etapas: (i) Reviséo Bibliografica: Sera
realizada uma reviséo abrangente da literatura nas areas de instrumentacao, eletronica, automagao e
microcontroladores para embasar o projeto; (ii) Levantamento de Componentes: Sera feito um levantamento dos
elementos necessarios, incluindo sensores, atuadores e microcontroladores que serdo integrados a bancada;
(iii) Modelagem e Projeto de Sistemas de Medi¢éo: Os sistemas de medi¢&do, compostos por sensores, circuitos
condicionadores de sinais, atuadores e sistemas de comunicagéo, serdo projetados e modelados; (iv) Projeto
Mecanico: A estrutura fisica da bancada sera projetada, considerando os requisitos técnicos e funcionais; (v)
Documentagdo Técnica: Sera elaborada uma nota técnica abordando os detalhes do projeto, suas
especificagOes e caracteristicas técnicas; e (vi) Proposicéo de Praticas: Serédo sugeridas préaticas especificas
que podem ser realizadas utilizando a bancada projetada. E importante ressaltar que este TCC se concentrara
exclusivamente na fase de projeto. Apés a conclusédo da documentagao, os orientadores planejam submeter o
projeto a editais de financiamento de agéncias de apoio para buscar recursos que permitam a construgéo das
bancadas.




08/2024

Lucas Silva de Oliveira

Ignacio Rubio Scola

12 meses

Instrumentacéo loT para monitoramento de plantadeiras
agricolas.

Neste trabalho o discente ird desenvolver tanto partes do hardware quanto software para aquisicéo de dados
(parametros de operacéo) de uma plantadeira agricola. O trabalho seré desenvolvido sob superviséo do Prof.
Ignécio Rubio Scola do Departamento de Engenharia de Produtos Industriais da Regido
Central do INTI Argentina.

09/2024

Claudio Santos

12 meses

dos de Modo Comum em Motores de Indugéo de Variadas Potél

Neste trabalho, pretende-se estudar o modelo de modo comum de motores de indugdo conectados a inversores
de frequéncia, e analisar qual a relagéo da poténcia com os paramentros do circuito equivalente de modo
comum de cada motor.

10/2024

Claudio Santos

12 meses

ento de Inversor de Frequéncia Industrial e Controle dos Coman

Neste trabalho, pretende-se modificar um inversor de frequéncia industrial de forma a ter controle sobre os
comandos PWM para assim poder testa-lo em diversas aplicagdes.

11/2024

Claudio Parreira Lopes

12 meses

Desenvolvimento de dispositivo para monitoramento de
processo de usinagem

Desenvolvimento de dispositivo wireless para monitoramento de processo de usinagem a ser utilizado no
torneamento de pecas cilindricas utilizando principio de transdugéo de corrente elétrica.

12/2024

Claudio Parreira Lopes

12 meses

Monitoramento de Temperatura na Usinagem LFV (Low
Frequency Vibration)

Desenvolvimento de um dispositivo para monitoramento da temperatura no processo de usinagem LFV (Low
Frequency Vibration). Validagdo e comparagéo entre preocesso convencional e processo LFV.

13/2024

Renato Vale de Oliveira

André Luiz Paganotti

12 meses

Integracéo dos softwares ATPDraw e Matlab para simulagdes
de surtos de manobra em linhas de transmiss@o compactas

O objetivo desta proposta é realizar a integracéo dos softwares Matlab e ATPDraw nédo sendo uma tarefa tdo
trivial. Assim, neste trabalho, pretende-se elaborar algoritmo em Matlab que possa atualizar de maneira
otimizada parametros de linhas de transmissédo compactas criadas e simuladas em ATPDraw, afim de agilizar o
tempo de execucdo de simulagdes com variacdes dos parametros do sistema (tempo de chaveamento de
disjuntores, métodos de controle de sobretensdes, configuracdes de linhas de transmisséo, dentre outros) e
facilitar a coleta de dados para anélise aprofundada/critica dos resultados obtidos.

14/2024

André Luiz Paganotti

12 meses

Estudo de Técnicas de Recapacitagdo de Linhas Aéreas de
Transmissédo de Energia Elétrica Usando o Método Adjunto

Esta proposta visa estudar técnicas de recapacitagdo de Linhas de Transmissé&o Trifasicas Aéreas usadas
atualmente pelas concessionarias de energia brasileiras. Pretende-se por meio da utilizagdo de um processo de
otimizagéo deterministico baseado na andlise de sensibilidade adjunta obter novas geometrias para os feixes de

condutores sob andlise. Este trabalho envolve a modelagem analitica da LT estudada, o entendimento do

método adjunto e do método de otimizag&o elipsoidal.

15/2024

André Luiz Paganotti

12 meses

Modelagem Numérica dos Campos Eletromagnéticos de
Maquinas de Indugéo Trifasicas

Esta proposta visa obter os campos eletromagnéticos existentes no GAP da maquina de indugéo trifasica. Este
estudo envolve a modelagem numérica destes campos por meio do método dos elementos finitos. Este trabalho
visa primeiramente modelar os campos existentes para maquinas de indug&o trifasicas com o intuito de entender

arelacdo destes campos para com o torque desenvolvido pela maquina. O conhecimento do comportamento

eletromagnético das maquinas de indugéo é de interesse dos fabricantes de motores elétricos pois representa a

possibilidade de otimizacéo do formato geométrico do estator e do rotor atualmente usados nas maquinas de
inducgéo.

16/2024

André Luiz Paganotti

Renato Vale de Oliveira

12 meses

Otimizagédo Geometrica de Feixes de Condutores Por Meio de
Uma Metodologia de Otimizag&o Hibrida

Esta proposta visa otimizar a geometria das Linhas de Transmissao Trifasicas Aéreas usadas atualmente pelas
concessionarias de energia brasileiras. Pretende-se por meio da utilizagdo de um processo de otimizagdo
hibrido, que envolva a utilizagdo de um método evolucionério inicialmente, seguido por uma otimizagao
deterministica baseada na andlise de sensibilidade adjunta. A utilizagdo de uma metodologia de otimizagéo
hibrida visa explorar as potencialidades destes dois grupos de métodos de otimizacéo para a obtencdo de novas
geometrias ndo convencionais e que resultem em melhores capacidades de transmisséo de energia.

17/2024

Jean Carlos Pereira

12 meses

Modelagem dinamica de VANTSs quadricépteros em quaternios
duais

Aplicacdes envolvendo Veiculos Aéreos Nédo Tripulados (VANTS) tém demandado movimentos cada vez mais
rapidos e precisos, visando, por exemplo, a redugdo do tempo de voo e o aprimoramento da eficiéncia na
evasdo de obstaculos. Contudo, ao executar manobras agressivas que envolvem mudancas abruptas de

orientacdo, torna-se necessario utilizar espagos de configuragdo adequados. Diante disso, o objetivo desta
proposta é desenvolver um modelo dinamico que seja livre de singularidades representacionais.Existem dois
principais grupos de Lie associados a movimentag&do de corpos rigidos que ndo apresentam singularidades

representacionais na parametrizagdo da orientagdo: o grupo Especial Euclidiano SE(3) e o grupo Spin(3) x R*3

(formulado por meio de quaternions duais). Enquanto o modelo em SE(3) j& esta consolidado na literatura, ha

poucos avangos no que diz respeito aos quaternions duais. As principais vantagens da utilizacéo de quaternions
duais s&o a sua maior compactabilidade e suas sélidas propriedades algébricas. Portanto, este trabalho tem

como objetivo investigar a derivagdo do modelo dindmico para um quadricéptero com base no grupo Spin(3) x

R”3, utilizando a abordagem de Newton-Euler e a teoria dos helicéides, e validar o modelo obtido por meio de

simulagdes numéricas computacionais baseadas em ROS/GAZEBO.




Desenvolvimento de experimentos para as areas de

O objetivo deste trabalho é a constituicdo de uma linha de atuag&o didatica, a saber, a modelagem, solugéo,
projeto e construgdo de sistemas didaticos para uso nas disciplinas que envolvem a modelagem de sistemas

18/2024 Lucio Flavio Santos Patricio 12 meses . . " P discretos e continuos. Serdo apresentadas situacdes reais, sobre as quais serdo modelados sistemas em cuja
Modelagem de Sistemas e Vibragdes Mecanicas prototipagem seja possivel a visualizacéo e verificagdo experimental de resultados obtidos analitica e
numericamente.
Continuidade no desenvolvimento de médulos educativos para uso complementar nas disciplinas de Sistemas
. - s . Digitais e Sistemas Digitais para computagéo. Desenvolvimento de praticas e médulos para aprendizagem de
19/2024 Alan Mendes Marotta 12 meses MOd“'%Si Iiztgécgcs'?;z';:: g?ci)tlgizs g:zcgg;ai?; éS[letemas tépicos abordados na disciplina de Sistemas Digitais e para computagdo. Decodificadores, registradores,
9 9 p putagao. contadores, sistemas combinacionais via programacéo embarcada, registradores, e integracéo de circuitos
digitais e microcontroladores.
Desenvolvimento de médulos educativos para uso complementar nas disciplinas de Projetos com
2012024 Alan Mendes Marotta 12 meses Médulos Educacionais de apoio as disciplinas de Projetos microcontroladores e introdugéo as telecomunicacdes. Desenvolvimento de praticas e médulos para
Microcontrolados e Telecomunicacées. aprendizagem e sistemas de comunicagao e aplicagdes para mecatronica. Sistemas embarcados, médulos de
entrada e saida e internet das coisas.
Simulagéo e otimizagdo de temporizagédo semaférica utilizando Implementagéo de simulacéo utlizando o software de simulagdo de transito ITSUMO e processamento de
21/2024 Alan Mendes Marotta 12 meses modelagem maxplus e arcabouco de SED, sistemas a eventos |otimizagédo matricial MaxPlus, implementada em ferramenta de cédigo aberto do INRA. Aplicacéo de Otimizagédo
discretos. Lexicogréfica.
Projeto de sistema de processamento em tempo real para Desenvolvimento de projeto de aquisi¢éo, processamento e analise de instrumentos musicais para treinamento
2212024 Alan Mendes Marotta 12 meses reconhecimento e IA para interagdo musical humano-robot de IA na interagdo humana musical com robds e execug&o interativa em tempo real.
Neste projeto, pretende-se desenvolver junto com o aluno uma bancada de pequeno porte de acionamento de
- . motores para com a finalidade de integrar diversas disciplinas do da engenharia meacatronica. Esta bancada,
23/2024 Claudio Santos 12 meses Bancgdﬁgr;iatlgﬁeparae:;glr?ggrenméo facgglmtffsgoﬁﬁs de pode ser aplicada nas disciplnias do curso de forma que os alunos consigam enxergar as relacdes entre os
peq P p grag: p contetidos de varias disciplinas simultaneamente, incluindo analise de sistemas lineares, teoria de controle,
controle digital, eletronica geral, eletrénica de poténcia, microcontroladores e maquinas elétricas.
O objetivo desse trabalho é realizar a caracterizagdo da resposta em frequéncia de um sensor de aceleracdo
construido com a tecnologia MEMs. Para tal serdo utilizados acelerometros de referéncia (disponiveis no
24/2024 Daniel Alves Cristian Herrera 12 meses Caracterizagdo em frequéncia de acelerometros MEMs. CEFET) e os acelerometros a serem caracterizados, que também seréo fornecidos ao aluno. Apés a

caracterizacdo, deseja-se verificar a possibilidade da corregéo da resposta do acelerometro MEMs por software
para se obter uma banda passante maior e plana.
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