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| DISCIPLINA: Controle Digital
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VALIDADE: A partir do 2° semestre de 2022

Carga Horéria:
Modalidade:

Total: 60 horas/aula
Tedrica

Classificacao do Contetido pelas DCN: Basica

Ementa:

Semanal: 4 aulas

Créditos: 4

Estudo de casos.

Introducdo ao controle digital. Sistemas discretos no tempo e transformada Z.
Amostragem e reconstrucdo de sinais. Sistemas discretos no tempo em malha
aberta. Sistemas discretos no tempo em malha fechada. Caracteristicas de respostas
temporais de sistemas discretos no tempo. Técnicas para analise de estabilidade.

Alocacdo de polos. Estimacdo de estados. Controle linear quadratico gaussiano.

Cursos

Periodo

Eixo

Obrig.

Optativa

Engenharia
Mecatronica

Oitavo

Modelagem Controle de
Processos

X

Departamento/Coordenacdo: Departamento de Engenharia Mecatrénica (DEMDV)

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Cadigo

Teoria de Controle SEM.065

Co-requisitos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 Compreender as caracteristicas de sistemas amostrados.

2 Compreender as caracteristicas de sistemas em malha fechada controlados
por sistemas digitais.

3 Analisar e caracterizar a estabilidade de sistemas lineares discretos no tempo
usando ferramentas do dominio da frequéncia.

4 Realizar projetos de controladores para sistemas discretos no tempo usando
alocacédo de polos e ferramentas do dominio da frequéncia.

5 Propor solucdes de controle para sistemas discretos no tempo.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horasl/aula
1| Sistemas discretos no tempo e a transformada Z. 2
2 | Amostragem e reconstrucao de sinais 4
3| Sistemas discretos no tempo em malha aberta 4
4| Sistemas em malha fechada 4
5| Caracteristicas da resposta temporal 8
6 | Técnicas de analise de estabilidade 18
7 | Projetos de controladores 20
Total 60

Bibliografia Basica

1

PHILLIPS, C.L., NAGLE, H.T. Digital Control System Analysis and Design. 3rd
edition, Editora Prentice Hall, 1994, ISBN: 013309832X.

2

LEIGH, J.R. Applied Digital Control Theory, design and Implementation. 2006
(republicacdo da edicdo de 1992), Editora Dover Publications, ISBN: 0-486-
45051-1.

EMERLY, H.M. Controle por Computador de Sistemas Dinamicos. 2° Edi¢ao, Editora
Edgard Bliicher Ltda., Sdo Paulo, 2000.

Bibliografia Complementar

1

AGUIRRE, L.A. Introducao a identificacdao de sistemas: Técnicas lineares e nao-lineares
aplicadas a sistemas reais. 3% edicao ou superior, Editora UFMG, Belo Horizonte, 2007.

2

OGATA, K. Discrete-Time Control Systems. , Editora Prentice Hall, 1987, ISBN:
0132161028.

3

ASTROM, K.J., WITTENMARK, B. Computer-Controlled Systems: Theory and Design.
3% Edicao, Editora Prentice Hall, 1996, ISBN: 0133148998.

KUO, B.C. Digital Control Systems. Editora Oxford University Press, 1995, ISBN:
0195120647.

LATHI, B.P. Sinais e sistemas lineares. 2°. Edicao, Bookman Companhia Editora, 2007.
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