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Carga Horaria: Total: 30 horas/aula

Modalidade: Pratica

Término:

Semanal: 02 aulas

Classificacao do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Ementa:

Créditos: 2

Experimentos de controle digital em sistemas fisicos. Projeto e implementacdo de
controladores PID. Levantamento de resposta em frequéncia de sistemas fisicos.
Projeto de controladores utilizando alocagéo de polos. Projeto de controladores em
espaco de estado. Observadores de estado. Simulagdes.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Eng. Mecatrbnica 8° Modelagem e Controle de X
Processos

Departamento/Coordenagao: Departamento de Eng. Mecatrénica (DEMDV)

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Caédigo
Laboratério de Teoria de Controle. MCP04
Co-requisitos

Controle Digital MCPO05

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 | Amostrar sistemas continuos no tempo usando sistemas computacionais.

2 | Projetar e implementar controladores para sistemas controlados digitalmente.

3 | Utilizar software para simulagao e projeto de controladores.

Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula

1 | Introdugao/ Modelos Discretos 8

2 | Projeto de controladores para sistemas fisicos 8

3 | Controle moderno 5
4 | Técnicas de implementac¢ao de controladores discretos 5
Avaliagéo 4
Total 30

Bibliografia Basica

1 | THE MATHWORKS, INC. Matlab: Help. 2023a. Mathworks, 2023. Documento
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eletronico disponibilizado com o ambiente Matlab e na web.

AGUIRRE, L. A. Introducio a identificacdo de sistemas: Técnicas lineares e niao-
lineares aplicadas a sistemas reais. 3* edi¢do ou superior, Editora UFMG, Belo
Horizonte, 2007.

ASTROM, K. J. e HAGGLUND, T. PID Controllers: Theory, Design, and Tuning. 2*
edicdo, Editora ISA, 1995.

Bibliografia Complementar

1

DOREF, R. C. e BISHOP R. H. Sistemas de Controle Modernos. 8* edi¢do ou superior,
LTC Editora, Rio de Janeiro, 2001.

2

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. 4* edi¢do. Pearson Prentice Hall, Sdo
Paulo, 2004.

3

NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. Editora LTC, 5a edi¢cdo ou superior.
ISBN 8521617046, 2009.

LATHI, B.P. Sinais e sistemas lineares. 2*. Edi¢do, Bookman Companhia Editora,
2007.

KUO, B.C. Sistemas de Controle Automatico. McGraw-Hill do Brasil, 1984.
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