MINISTERIO DA EDUCACAOQ
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS

CEFET-MG DIRETORIA DE GRADUAGAO

Plano de Ensino

CAMPUS: Divinépolis
DISCIPLINA: Laboratdrio de Teoria de Controle | CODIGO: SEM.066

Inicio: A partir de 03/2023

Carga Horaria: Total: 30 horas/aula Quinzenal: 02 horas/aula Créditos: 02
Natureza: Prética
Area de Formacdao - DCN: Profissionalizante
Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas
Analisar, conceber, implementar, integrar e adaptar sistemas elétricos e mecéanicos e de
automacao industrial;
Planejar, supervisionar e coordenar projetos na area da Engenharia Mecatronica;
Realizar Modelagem e controle de processos e sistemas produtivos;

Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréfica, sendo capaz de expressar-se
adequadamente, seja na lingua pétria ou em idioma diferente do Portugués, inclusive por meio do
uso consistente das tecnologias digitais de informacdo e comunicagdo (TDICs), mantendo-se
sempre atualizado em termos de métodos e tecnologias disponiveis;

Departamento que oferta a disciplina: Engenharia Mecatrbnica

Ementa:

Experimentos de controle em sistemas fisicos. Propriedades do controle por realimentacao.
Projeto e implementacao de controladores PID. Levantamento de resposta em frequéncia de
sistemas fisicos. Estudo de margens de fase e de ganho. Projeto e implementacdo de
controladores utilizando alocacdo de polos e resposta em frequéncia. Simulagdes.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Engenharia 7° Modelagem e Controle de X
Mecatrdnica Processos

INTERDISCIPLINARIDADES
Prerrequisitos

Lab. de Andlise de Sistemas Lineares
Correquisitos
Teoria de Controle

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Obter modelos de sistemas fisicos através de métodos experimentais.
2 |Projetar compensadores e controladores PID para sistemas fisicos.
3|Implementar compensadores e controladores em sistemas fisicos.

4 |\Utilizar software para simulacio e projeto de controladores.




MINISTERIO DA EDUCACAOQ
CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
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CEFET-MG
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1| Apresentacéo da disciplina. 02
2| Montagem da planta. 04
3| Técnicas de identificacdo de sistemas 02
4| Projeto de controladores polinomiais, LGR, PID, resp. freq. 10
5| Proj. e implementacéo de preditor de Smith, observador de estados. | 04
6| Plantédo de dlvidas 04
7| Atividades avaliativas 04
Total | 30

Bibliografia Basica

1

DORF, R.C., Bishop, R.H.Sistemas de Controle Moderno,82. Edi¢éo, Rio de Janeiro:
Editora LTC, 2001,ISBN 8521612427.

NISE, N.S. Engenharia de Sistemas de Controle. Editora LTC, 52. edi¢éo, Rio de
Janeiro, 2009.

D'AZZ0, J.J., HOUPIS, C. Analise e projeto de sistemas de controle lineares. Editora
Guanabara, Rio de Janeiro, 1988.

Bibliografia Complementar

1

GEROMEL, J.C., PALHARES, A.G.B. Analise Linear de Sistemas Dinamicos: Teoria,
Ensaios Praticos e Exercicios. Editora Edgard Blicher Ltda., Sdo Paulo, 2004, ISBN —
85- 212-0335-7.

AGUIRRE, L.A. Introducédo a identificacdo de sistemas: Técnicas lineares e nao-lineares
aplicadas a sistemas reais. 32. edicdo ou superior, Editora UFMG, Belo Horizonte, 2007.

ASTROM, K.J., HAGGLUND, T. PID Controllers: Theory, Design, and Tuning. 22.
Edicéo, Editora ISA, 1995.

KUO, B.C. Sistemas de Controle Automatico. McGraw-Hill do Brasil, 1984.

OGATA, K.Engenharia de Controle Moderno.423. Edicdo, Editora Pearson Brasil,
2003,ISBN 8587918230.
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