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Ementa:
Propriedades e conceitos basicos do controle de sistemas dindmicos em malha fechada.
Desempenho de sistemas realimentados. Estabilidade de sistemas realimentados. Métodos: lugar
das raizes, resposta em frequéncia. Estabilidade no dominio da frequéncia. Projeto de sistemas
realimentados. Introdugdo ao projeto de sistemas realimentados usando espago de estados.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Eng. Mecatronica 7 Modelagem e Controle de Processos X

INTERDISCIPLINARIDADES
Prerrequisitos

\Undlise de Sistemas Lineares
Correquisitos

INao ha.

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante
Compreender os tipos basicos de compensagdo.

\Projetar controladores modificando a dindmica do sistema e atingindo especificagdes de desempenho em transitorio e
regime permanente.
\Avaliar erros de regime permanente e corrigi-los.

\Projetar controladores via abordagem polinomial.

\Projetar compensadores por métodos polinomiais, LGR e espaco de estado.

\valiar o desempenho do sistema em malha fechada a partir da resposta em frequéncia.

\Projetar e compreender as implementagoes de controladores do tipo PID e suas relagdes com os controladores obtidos
elos métodos estudados.
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\Projetar e compreender o funcionamento de controladores via realimentagdo de
estados.
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Unidades de ensino

Carga-horaria
Horas/aula

1

IRevisdo: respostas de sistemas de primeira e segunda ordem, efeito do terceiro polo; efeito
do zero. Introdugdo: tipos bdsicos de compensagdo. Especificagbes de desempenho no
dominio do tempo. Relagbes no dominio da frequéncia.

10

\Ubordagem polinomial: métodos de projeto de controladores baseados na abordagem
polinomial. Compensacgdo de ganho estatico. Andlise de efeitos de polos e zeros no ramo
direto e no ramo de realimentag¢do. PID via método polinomial.

\Ubordagem via Lugar Geométrico das Raizes (LGR): projeto de compensadores via LGR.
Compensadores em avango, atraso e avango-atraso. Conexdes com controladores PD, PI e
\PID.

12

\Projeto de compensadores via Métodos frequenciais: Margens de fase e ganho. Projetos via
\Diagrama de Bode de compensadores em avango e em atraso.

\Projeto de controladores por realimentagdo de estados: Estrutura. Realimentagdo de
estados. Observabilidade e controlabilidade. Realimenta¢do com agdo integral sobre o erro
de regulagdo. Observadores. Realimentagdo de estados observados.

18

Total
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1 NISE, N. S. Engenharia de Sistemas de Controle. 6a edigéo ou superior, LTC Editora, Rio de Janeiro, 2012.
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